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A system is described for setting a self-propelled harvesting machine having several machine components 
with respectively adjustable parameters wherein setting of these parameters takes into account external 
harvesting conditions. Means are provided for manually inputting and/or automatically detecting the external 
harvesting conditions for the particular harvesting application. Furthermore at least one storage means is 
provided for storing the machine parameters for the respective harvesting application and for different 
external harvesting conditions. Also, if the occasion arises, the storage means may take into account at least 
one target standard. The stored machine parameters for setting the harvesting machine can be called up 
from the storage means after the system knows the respective external harvesting conditions and, if 
necessary, the respective target standard 
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(54) System zur Elnstellung elner selbstfahrenden Erntemaschlne 


(57) Es wird ein System zur Einstellung einer 
selbstfahrenden Erntemaschine beschrieben, die uber 
mehrere Maschinenkomponenten (K h K 2 ,..,K H ) mrt 

jeweils einstellbaren Parametern (P 1t P2 Pn) verfOgt, 

wobei die Einstellung unter BerQcksichtigung von auBe- 
ren Erntebedingungen (EB 1 ,EB 2 ...,EB M ) erfblgt. Zur 
manuellen Eingabe und/oder automatischen Erfassung 
der auBeren Erntebedingungen (EB 1p EB 2> ...EB M ) for 
den jeweiligen Ernteeinsatz sind Mrttel (M1) vorgese- 
hen sind. 

Daruber hinaus ist mindestens ein Speichermittel (M2) 
vorgesehen zur Abspeicherung von Maschinenparame- 


tern (P 1( P2 Pn) fur den jeweiligen Ernteeinsatz fur 

verschiedene Kbnstellationen von auBeren Erntebedin- 
gungen (EB 1 ,EB 2 ,...EB M ) und gegebenenfalls unter 
BerQcksichtigung von mindestens einer Zielvorgabe 
(Z 1( Z Z ,..,Z^. Die abgespeicherten Maschinenparame- 

ter (P 1( P 2 Pn) zur Einstellung der Erntemaschine 

(EM) sind dabei aus dem Speichermittel (M2) abrufbar, 
nachdem dem System die jeweilige Konstellation der 
auBeren Erntebedingungen (EB 1( EB 2 ,...EB M ) und 
gegebenenfalls die jeweilige Zielvorgabe (Z 1f Z 2 ,..,Z N ) 
bekannt ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf ein System zur 
Einstellung einer selbstfahrenden Errrtemaschine, bei- 
spielsweise ein Mahdrescher. Eine derartige Errrtema- 5 
schine ist sehr komplex und weist eine Vielzahl von 
Maschinenkomponenten mit entsprechenden vom 
Bediener/Fahrer einstellbaren Parametern auf. Diese 
Maschinenparameter sind bei einem Mahdrescher zum 
Beispiel die DreschtrommekJrehzahl, die Gebiasedreh- 10 
zahl, die Siebweiten von Unter- und Obersieb, die Has- 
peldrehzahl, die Fahrgeschwindigkeit etc. 
[0002] Der Bediener/Fahrer der Errrtemaschine muB 
die Parameter der Maschinenkomponenten richtig ein- 
stellen, urn den Ernteeinsatz wie geplant optimal durch- is 
zufuhren. Fur einen optimalen Ernteeinsatz gibt es 
urrterschiedliche Zietvorgaben. Dabei besteht eine Ziel- 
vorgabe fur den Ernteeinsatz darin, mdglichst geringe 
Verluste zu haben. Andererseits besteht angesichts des 
hohen Zeitdruckes wahrend der kurzen Ernteperiode 20 
eine weitere Zietvorgabe darin, einen hohen Durchsatz 
beziehungsweise eine hohe Fldchenleistung zu errei- 
chen und so in mdglichst kurzer Zeit zu ernten. Aller- 
dings sind die einzelnen Zielvorgaben nicht unabhangig 
voneinander. So besteht beispielsweise zwischen dem 25 
Durchsatz und dem Verlust ein Zusammenhang. Mit 
zunehmendem Durchsatz nehmen im allgemeinen 
auch die Verluste zu. So besteht die Zielvorgabe mei- 
stens in einem KompromiB zwischen geringen Verlu- 
sten und einer schnellen Erledigung des Ernteeinsatz. 30 
[0003] Nun kommt for die Einstellung einer selbstfah- 
renden Errrtemaschine fQr den Bediener/Fahrer 
erschwerend hinzu, daB von Ernteeinsatz zu Ernteein- 
satz jeweils urrterschiedliche auBere Erntebedingungen 
vorliegen, die urrterschiedliche Einstellungen der Para- 35 
meter der Maschinenkomponenten erfordern. So ist es 
zum einen mOglich, mit einer Erntemaschine unter- 
schiedliches Erntegut/Fruchtarten (Weizen, Roggen, 
Hafer, Mais etc.) zu ernten. Weitere auBere Erntebedin- 
gungen sind zum Beispiel der Reifezustand des Ernte- ao 
gutes, die Kbrnfeuchte, der Stroharrteil, die 
Strohfeuchte. die KorngrOBe, Bestandsdichte (Ertrag) 
etc. 

[0004] Erfahrenen Bedienern/Fahren, die den EirtfluB 
der auBeren Erntebedingungen auf die Einstellung der 45 
Maschinenparametern kennen, gelingt dabei meistens 
eine optimale Einstellung. FQr unerfahrene Fahrer 
jedoch ist es relativ schwierig, die vielen Maschinenpa- 
rameter optimal einzustellen. Aber auch erfahrene 
Bediener/Fahrer haben zu Beginn der Erntesaison bei so 
den ersten Ernteeinsatzen Probleme, die Errrtema- 
schine optimal einzustellen. 

[0005] In der EP 0 586 99 A2 wind ein System zur Ein- 
stellung einer Erntemaschine vorgeschlagen, das auf 
einem neuronalen Netzwerk basiert. Hierbei werden die ss 
auBeren Erntebedingungen Ober Sensoren erfaBt und 
den Eingangsneuronen der Eingangsschicht als 
Signale zugefQhrt. Das neuronale Netz mit seinen ver- 


borgenen Schichten, die mit ihren Neuronen der Irrfor- 
mationsverarbeitung dienen, ist dabei sowohl als 
allgemeines Modell der Erntemaschine als auch als 
bezQglich einzelner Maschinenkomponenten als loka- 
les Modell der Maschine eingerichtet. Die Neuronen der 
Ausgabeschicht erzeugen dann in diesem System die 
Signale fQr die Maschinenparameter. 
[0006] Die Realisierung eines solchen Systems zur 
automatischen Einstellung einer selbstfahrenden Ernte- 
maschine basierend auf einem neuronalen Netzwerk 
erfordert jedoch eine sehr groBe Rechenkapazitat und 
schnelle Prozessoren. AuBerdem ist ein groBer Pro- 
grammieraufwand notwendig. Diese Grunde und die 
damit verbundenen relativ hohen Kbsten stehen einer 
Implemerrtierung eines neuronalen Netzwerks in Errrte- 
maschinen bisher entgegen. 

[0007] Auf gabe der Erfindung ist es daher, ein kosten- 
gunstiges und einfach zu implementierendes System zu 
schaffen, das eine optimale Einstellung einer selbstfah- 
renden Erntemaschine ermdglicht. 
[0008] Diese Aufgabe wird durch die Merkmale des 
Patentanspruches 1 gelOst. Die sich daran anschlie- 
Benden Unteranspruche errthalten vorteilhafte Ausge- 
staltungen beziehungsweise Weiterbildungen der 
Erfindung. 

[0009] Das erf indungsgemaBe System weist minde- 
stens ein Speichermittel zur Abspeicherung von 
Maschinenparametern fQr verschiedene Konstellatio- 
nen der auBeren Erntebedingungen fQr den jeweiligen 
Ernteeinsatz auf. Dabei sind die abgespeicherten 
Maschinenparameter zur Einstellung der Erntema- 
schine aus dem Speichermittel abrufbar, nachdem dem 
System die jeweilige Konstellation der auBeren Ernte- 
bedingungen bekanrrt ist. 

[0010] Urn an die optimalen Werte fQr die abzuspei- 
chernden Maschinenparameter zu geiangen, kann bei- 
spielsweise auf die Erfahrungswerte guter 
Bediener/Fahrer zurQckgegriffen werden. Dabei wird 
ermittelt, welche Maschinenparameter von diesen bei 
bestimmten auBeren Erntebedingungen eingestellt 
wurden. Arternativ oder auch zusatzlich kOnnen die 
abzuspeichernden Maschinenparameter auch durch 
MeBreihen und aus bekannten Zusammenhangen 
generiert werden. 

[0011] In einer besonderen Ausgestaltung der Erfin- 
dung wird das System durch eine EingabemOglichkeit 
einer Zielvorgabe erweitert. Dadurch kann eine weitere 
Optimierung und Anpassung der Maschineneinstellung 
an den jeweiligen Bediener/Fahrer oder auch Kunden 
erreicht werden. 

[0012] Das erf indungsgemaBe System last sich auf 
einfache und kostengunstige Weise in Erntemaschinen 
implementieren, ohne daB die Zusammenhdnge in der 
Erntemaschinen durch eine aufwendiges System wie 
beispielsweise durch ein neuronales Netzwerk pro- 
grammaBig emuliert werden muB. Das erfindungsge- 
maBe System kann auf der bereits in der 
Erntemaschinen vorhandenen elektronischen Hard- 
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wareplattform (z.B. das Elektronische-Bord-lnformati- 
onssystem CEBIS der Fa. Claas) aufsetzen, wahrend 
fQr die Implementierung beispielsweise eines neurona- 
ten Netzwerkes eine wesentlich aufwendigere und 
teuere Computerhard- beziehungsweise -software not- 
wendig ist. 

[0013] Mit dem erfindungsgemaBen System wird 
sichergestellt, daft auch bei einem unerfahrenen Bedie- 
ner/Fahrer eine optimale Einstellung der Erntema- 
schine gewahrleistet und die Erntemaschine nicht 
durch eine fehleitiafte Einstellung weit unter ihrem Lei- 
stungsvermOgen eingesetzt wird. Aber auch fur den 
erfahrenen Bediener/Fahrer, der zu Beginn der Ernte- 
saison etwas aus der Ubung gekommen ist. ist das 
System sicherlich von Vorteii. 
[0014] An Hand der beigefOgten Zeichnungen soli die 
Erf indung nachfolgend verdeutlicht wenden. Es zeigt: 

Fig. 1 eine schematische Daretellung eines Mahdre- 
schers, 

Fig.2 ein Blockdiagramm des erfindungsgemaBen 
Systems, 

Fig. 3 eine Darstellung einer im dem Speichermittel 
abgelegten Konfigurationstabelle mit den 
Maschinenparametern fur verschiedene Kbn- 
stellationen von auBeren Erntebedingungen 
und fur jeweils verschiedene Zielvorgaben 
bezuglich des Ernteeinsatzes, 

Fig.4 eine Verluste/Durchsatz-Kennline. 

Fig.5 ein Ablaufdiagramm zur erfindungsgemaBen 
Einstellung der Erntemaschine. 

[001 5] Figur 1 zeigt einen Mahdrescher (EM) mit ver- 
schiedenen einstellbaren Maschinenkomponenten. Aus 
Grunden der Ubersicht sind nur einige Komponenten, 
das Reinigunsgebiase (K1), das Ober- und Untersieb 
(K2.K3) sowie die Dreschtrommel (K4) bezeichnet, 
deren Maschinenparameter (Gebiasedrehzahl, Sieb- 
weiten und Dreschtrommeldrehzahl) jeweils in Abhan- 
gigkeit unterschiedlicher auBerer Erntebedingungen 
einzustellen sind, urn ein bestimmtes Ernteergebnis zu 
erzielen. 

[0016] Dabei soil hier ausdrucWich darauf hingewie- 
sen werden, daB das erfindungsgemaBe System nicht 
auf die Einstellung dieser Maschinenkomponenten und 
auch nicht auf Mahdrescher beschrankt ist, sondern 
vielmehrfurjedeselbstfahrende Erntemaschine mit ein- 
stellbaren Maschinenparametern anwendbar ist. 
[0017] Figur 2 zeigt ein Blockdiagramm des 
erfindungsgemaBen Systems. Das Speichermittel (M2) 

fQr die Maschinenparameter (P 1( P 2 P N ) kann ein 

bekanrttes Speichermittel wie beispielsweise die Fest- 
piatte eines aufdem Mahdrescher angeordneten Com- 
puters, ein EPROM (Erasable Programmable Read 
Only Memory), ein EEPROM (Electrically Erasable Pro- 
grammable Read Only Memory) oder eine Chipkarte 
sein. Bei Verwendung eines mobilen Speichermittels 
(M2), wie der Chipkarte, kOnnen Bediener/Fahrer die 


Kbnf igurationsdatensatze untereinander austauschen. 
[0018] In einer werteren Ausgestaltung der Erf indung 
werden die Erntemaschinen mit einem Datenfernuber- 
tragungssystem ausgestattet. uber welches die Kbnfi- 
5 gurationsdatensdtze beziehungsweise die 
Einstellungen der Erntemaschine, die Zielvorgabe 
und/oder die Erntebedingungen durch eine Fernab- 
frage Qberwacht, ausgetauscht Oder verandert werden 
kOnnen. 

10 [001 9] Vorzugsweise werden in einem Inftialisierungs- 
schritt Basis- Konf igurationssatze von Maschinenpara- 
metern [P) , P 2 Pjm) fur verschiedene Konstellationen 

von Erntebedingungen und gegebenenfalls von Zielvor- 
gaben fur den Ernteeinsatz in dem Speichermittel (M2) 

75 gespeichert ( vergleiche die Konfigurationstabelle in 
Fig.3 ). Dies kann zum Beispiel bereits schon vom Her- 
steller der Erntemaschine Oder vom Bediener/Fahrer 
selbst durchgef uhrt werden. Daruber hinaus ist es vor- 
gesehen, die Konfigurationstabelle uber die Basis-Kon- 

20 f igurationssatze hinaus urn weitere Konf igurationssatze 
zu erweitern. 

Beispiel haft sind nachfolgend einige duBere Erntebe- 
dingungen und Zielvorgaben aufgefuhrt. Dabei sind in 
einer Ausfuhrungsform die verschiedenen Erntebedin- 
25 gungen jeweils in bestimmte Kategorien (z. B. hoch, nor- 
mal, niedrig) eingeteilt: 

EB 1 1 = EB ! 2 = EB 1 3 = Weizen 

30 EB 2 1 = hoher Strohanteil 

EB 2 2 = normaler Strohanteil 

EB 2 3 = niedriger Strohanteil 

EB 3 1 = hohe Kornfeuchte 

EB 3 2 = normale Kornfeuchte 
35 EB 3 3 = niedrige Kornfeuchte 

EB 4 1 = hohe KorngrOBe 

EB 4 2 = mittlere KorngrOBe 

EB 4 3 = niedrige KorngrOBe. 

40 

[0020] Diese Kategorien lassen sich wiederum in 
Unterkategorien, beispielsweise sehr hoch, extrem 
hoch, und weitere unterteilen. 
[0021] FQr die Zielvorgaben lassen sich ebenso 
45 bestimmte Kategorien angeben: 

Z 1 = minimale Verluste 
Z 2 = hoher Durchsatz 

Z 3 = KbmpromiB-AriDeitspunkt auf der Kennline 
so (Verlust/Durchsatz) - vgl. Fig.4. 

[0022] Da es sich in der Praxis herausgestellt hat, daB 
selbst erfahrene Bediener/Fahrer bei gleichen duBeren 
Erntebedingungen unterschiedliche Maschinenpara- 
ss meter wahlen und dabei zu vergleichbar guten Ernteer- 
gebnissen gelangen; d.h. die VerknQpfung einer 
gegebenen Kbnsteliation von auBeren Erntebedingun- 
gen bei einer bestimmten Zielvorgabe mit einem 
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bestimmten Konf igurationssatz von Maschinenparame- 
tern nicht zwingend eindeutig ist, ist es vorgesehen, 
daB fQr eine bestimmte Konstellation von auBeren Ern- 
tebedingungen und fQr eine bestimmte Zielvorgabe 
durchaus zwei oder mehrere Kbnf igurationssatze fQr die 
Maschinenparametem abspeicherbar sind. Erfindungs- 
gemaB kann dann ein Fahrer „seinen optimale Einstel- 
lung" so abspeichern, daB es jederzert diese wieder als 
solche erkennt. 

[0023] Damit wird der Tatsache Rechnung getragen, 
daB es aufgrund der Komplexitat und der Wechselwir- 
kungen der verschiedenen einstellbaren Maschinen- 
komponenten untereinander und fur das 
Gesamternteergebnis - neben beliebig vielen Fehleins- 
tellungen - durchaus mehrere optimale Einstellungen 
geben kann. Der Bediener/Fahrer kann dann ohne das 
Gefuhl der Bevormundung zu haben, aus den abge- 
speicherten, optimalen Kbnfigurationssatzen seinen 
Favoriten auswahlen, wobei in diesem Fall trotz der 
WahlmOglichkeit Fehleinstellungen der Erntemaschine 
vermieden werden, worin jadie eigentliche Intention der 
Erfindung liegt 

[0024] Ein einzelnes Datenfeld Pj (K,,) in dem Speicher 
(M2) enthait mindestens einen Wert fur einen bestimm- 
ten Maschinenparameter P N in Abhangigkeit von einer 
bestimmten Konstellation (k-lndex) von auBeren Ernte- 
bedingungen und gegebenenfalls einer bestimmten 
Zielvorgabe (Mndex) fQr den Ernteeinsatz. 
[0025] Die Eingabe der auBeren Erntebedingungen 
(EB 1( EB2,.. ( EB M ) erfolgt vorzugsweise menQgesteuert 
Qber einen Bildschirm/Monrtor und eine Tastatur. Das 
Mittel (M1) ist hier beispielsweise der Monitor und die 
Tastatur. Dabei ruft der Bediener/Fahrer den Menu- 
punkt w Eingabe der auBeren Erntebedingungen" auf. 
Danach werden dem Bediener/Fahrer vom System Ern- 
tebedingungen/Kategorien von Erntebedingungen vor- 
geschlagen, wobei der Fahrer Qber die Tastatur die 
entsprechende Errttebedingung/Kategorie Qber seine 
Auswahl in das System eingibt: 

EB1 : Fruchart = Weizen ? 

Fruchtart = Roggen ? 

Fruchtart = ....? 
EB2: hoher Strohanteil ? 

normaler Strohanteil ? 

niedriger Strohanteil ? 
EB3: 

[0026] Alternativ zur manuellen Eingabe der auBeren 
Erntebedingungen und/oder als Ergdnzung dazu ist es 
vorgesehen, daB die auBeren Erntebedingungen Qber 
Sensoren automatisch erfaBt werden. So kann der 
Bediener/Fahrer beispielsweise vor Beginn des Ernte- 
einsatz es die Fruchtart angeben, wahrend andere 
auBere Erntebedingungen in einer kurzen „KbnsteIlati- 
ons-Findungsphase" Qber entsprechende Sensoren 
gemessen werden. Derartige Sensoren fur die On-line 
Bestimmung beispielsweise des Strohartteiles oder der 


Kbrnfeuchte sind dem Fachmann bekannt. Die Mittel 
(M1) sind hier die Sensoren. 

[0027] Die Eingabe der Zielvorgaben (Z t ,Z 2 ,..,Z|) fur 
den Ernteeinsatz erfolgen ebenfalls menQgesteuert 
5 Qber eine Tastatur oder beispielsweise einfach Qber 
einen Drehschalter. 

[0028] In einer Ausgestaltung der Erfindung ist eine 
Gewichtung der einzelnen Zielvorgaben (Z 1 ,Z 2 ,.. t Z|) 
vorgesehen. Es werden dadurch Kombinationen zwi- 

10 schen einzelnen Zielvorgaben mOglich. Hiermit kann 
eine noch bessere Bediener/Fahrer- Anpassung 
erreicht und eine im Lohnbetrieb arbeitende Erntema- 
schine speziell auf KundenwQnsche eingestellt werden. 
Zwei unterschiedliche KundenwQnsche seien hier bei- 

is spielsweise genannt. Eine Kunde legt viel Wert auf 
wenig Verluste und der ndchste Kunde mehr Wert auf 
Fiachenleistung. Durch eine Gewichtung der Zielvorga- 
ben sind solche kundenspezif ischen Anpassungen der 
Erntemaschine leicht durchfQhrbar. 

20 Besonders vorteilhaft erweist sich die AuswahlmOglich- 
keit einer gespeicherten, kundenspezif ischen und/oder 
gewichteten Zielvorgabe. 

[0029] In selbstfahrenden Erntemaschinen gibt es 
eine Bordinfbrmationseinrichtung die Grundinformatio- 

25 nen, wie beispielsweise Nummer und Typ der Erntema- 
schine, Fahrer beinhalten. Vieffach besteht mit Hirfe 
dieser Bordinformationseinrichtung auch die MOglich- 
keit einen Arbeitsauftrag, welcher auch den Namen des 
Kunden, die bearbeitete Fiache und die Fruchtart 

30 beinhaltet, abzuarbeiten. Dem Fahrer der Erntema- 
schine stehen daher zu Beginn einer Feldbearbeitung 
einige Informationen zur Auswahl einer Zielvorgabe 
beziehungsweise Erntebedingungen zur Verfugung. 
[0030] In einer weitere Ausgestaltung der Erfindung 

35 werden diese vorhandenen maschinen - und auftrags- 
spezifischen Informationen von dem erfindungs- 
gemaBen System zur Auswahl einer Zielvorgabe 
(Z 1 ,Z 2 ,..,Z|) beziehungsweise Erntebedingung 
(EB 1l EB 2 ,..,EB M ) verwendet. 

<o [0031 ] Nachdem dem System nunmehr die Konstella- 
tion der Erntebedingungen (EB 1( EB2,..,EB M ) und eine 
gegebenenfalls gewdhlten Zielvorgabe (Z 1 ,Z 2 ,..,Zi) 
bekannt ist, wird ein entsprechendes Datenfeld Pj fQr 
die Maschinenparameter (P 1( P 2 ,...,P N ) aus dem Spei- 

45 cher (M2) ausgelesen • siehe auch das Ablaufdia- 
gramm in Fig.5. Vorzugsweise werden diese 
Maschinenparameter (P 1( P 2 P N ) dem Bediener/Fah- 
rer vor der Einstellung auf einem Monitor angezeigt. 
Dabei kann der Bediener/Fahrer entscheiden, ob er 

so diese Einstellung akzeptiert und gegebenenfalls ein 
„Fein-Tuning" der vorgeschlagenen Maschinenparame- 
ter vornehmen. Auch eine Abspeicherung dieser indivi- 
dueil getrimmten Maschinenparameter als zusdtzlicher 
Kbnfigurationssatz ist mdglich, damit dieser fQr weitere 

55 Ernteeinsatze zur VerfQgung stent. 

[0032] Nachdem der Bediener/Fahrer den Kbnfigura- 
tionssatz akzeptiert hat. werden die abgerufenen 
Maschinenparameter (P ^ , P 2 , . . . , P N ) entsprechenden 
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Aktoren (AK^AI^.-AKn) a!s Steuersignale zur Einstel- 
lung der Maschinenkomponenten (K 1 ,K 2 ,..,Kn) zuge- 
fQhrt. Derartige Aktoren sind dem Fachmann bekannt. 
[0033] Die ausgewdhtten Erntebedingungen bezie- 
hungsweise eingesteilten Zielvorgaben sind keine kon- 
stanten GrOBen. So kOnnen sich die Erntebedingungen 
wie beispielsweise die Kornfeuchte auch innerhaib 
eines Feldstuckes stark verandern. Schon die Ande- 
rung einer Erntebedingungen oder einer Zielvorgabe 
kann bewirken, daB das erfindungsgemaBe System in 
der einfachsten AusfQhrung eine neue Maschinenein- 
stellung vorschiagt. Diese wird dem Bediener/Fahrer 
auf einer bekannte Weise mitgeteilt. Es besteht dann 
die MOglichkeit die Maschineneinstellung zu dndern 
oder mit der momentanen Einstellung werter zu arbei- 
ten. In der weiteren Ausgestattung wird diese neue vor- 
geschlagene Maschineneinstellung direkt in eine neue 
Maschineneinstellung uberfuhrt. Die Erntemaschine 
stellt sich so laufend auf die neuen Erntebedingungen 
beziehungsweise Zielvorgaben anhand der gespeicher- 
ten Werte ein. 

[0034] Der Grad der Optimierung des Systems hangt 
uberwiegend von der mOglichen Speicherkapazitat des 
Speichermittels(M2) ab. In der einfachsten Ausfuhrung 
der Erfindung ist es daher so vorgesehen, daB alle 
Parameter wie Erntebedingung und/oder Zielvorgabe 
fest vorgegeben werden und nur anhand einer Eingabe- 
maske ausgewahft werden kOnnen. 
[0035] Werden dann in einer Ausgestaltung der Erfin- 
dung Erntebedingungen automatischen erfaBt, so wer- 
den die MeBwerte klassiert und dann dem System 
zugefOhrt Dabei sind die Klassen so gewahlt, daB fur 
die jeweilige Klasse eine gespeicherte Zuordnung m6g- 
lich ist 

[0036] In einer besonderen Ausgestaltung der Erfin- 
dung wird. wenn eine gewahlter oder gemessener Wert 
einer Zielvorgabe oder Erntebedingung nicht zugeord- 
net werden kann, aus den gespeicherten Werte durch 
eine Interpolation oder einer bekannten Abhangigkeit 
eine Maschineneinstellung generiert. 
[0037] Aus SicherheitsgrOnden ist das System so aus- 
gelegt, daB der Bediener/Fahrer jederzeit wahrend 
eines Ernteeinsatzes in der Lage ist, einzelne oder alle 
eingestellte Maschinenparameter manueli zu ubersteu- 
ern und gegebenenfalls abzuspeichern. 

PatentansprGche 

1. System zur Einstellung einer selbstfahrenden Ern- 
temaschine (EM), die Ober eine oder mehrere 
Maschinenkomponenten (K 1 ,K 2 ,..,K N ) mit jeweils 
einstellbaren Parametern (Pi.P 2 ....,Pn) verfugt, 
unter BerQcksichtigung von fluBeren Erntebedin- 
gungen (EB 1l EB 2 ,.. l EB M ) ( wobei Mittel (M1) zur 
manuellen Eingabe und/oder automatischen Erf as- 
sung der auBeren Erntebedingungen 
(EB 1 ,EB 2 ....EB M ) fur den jeweiligen Ernteeinsatz 
vorgesehen sind. 


dadurch gekennzeichnet, 

daB mindestens ein Speichermittel (M2) vorgese- 
hen ist zur Abspeicherung von mindestens einem 
Maschinenparameter (P 1t P2 Pn) fur verschie- 

5 dene Konstellationen der auBeren Erntebedingun- 
gen (EB 1 ,EB 2 ,..EB M ) for den jeweiligen 
Ernteeinsatz, wobei die abgespeicherten Maschi- 

nenparametern (Pi.P 2 Pn) z ur Einstellung der 

Erntemaschine (EM) aus dem Speichermittel (M2) 

w abruftbar sind, nachdem dem System die jeweilige 
Konsteilation der auBeren Erntebedingungen 
(EB 1( EB2,...EB M ) bekannt ist. 

2. System nach Anspruch 1, 
75 dadurch gekennzeichnet, 

daB die Maschinenparameter (Pi,P2 Pn) unter 

BerQcksichtigung von mindestens einer Zielvor- 
gabe (Z 1f Z 2 ,..,Z N ) fur den jeweiligen Ernteeinsatz 
abspeicherbar und zur Vorgabe einer Maschinen- 
20 einstellung und/oder Einstellung der Erntema- 
schine (EM) aus dem Speichermittel (M2) abrufbar 
sind. 

3. System nach mindestens einem der Anspruche 1 
25 oder 2, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB die jeweils aus dem Speichermittel (M2) abge- 

rufenen Maschinenparameter (Pi,P 2 Pn) als 

Steuersignale Qber entsprechende Aktoren 
30 (AKi,AK 2 ,..,AK(vi) eine entsprechende Einstellung 
der Maschinenkomponenten (K 1 ,K 2 ,..,K N ) bewir- 
ken. 

4. System nach mindestens einem der Anspruche 1 
35 oder 2, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB aus den aus dem Speichermittel (M2) abgeru- 

fenen Maschinenparameter (P 1( P 2 Pn) dem 

Bediener/Fahrer fur eine Akzeptanzentscheidung 

40 zur Anzeige gebracht werden, und Mittel vorgese- 
hen sind, mit denen der Bediener/Fahrer nach der 
Akzeptanzentscheidung bezuglich der vom System 
vorgeschlagenen Maschinenparameter 
(Pi ,P 2 ..».Pn) die Einstellung der Maschinenkompo- 

45 nenten (K t .^....K^,) entsprechend der vorgeschla- 
genen Maschinenparameter (Pi,P 2 ,...,Pn) Ober 
Aktoren (AK 1 ,AK 2 ,...AK N ) ausldsen oder unterbin- 
den kann. 

so 5. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den Anspruche, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB in einem Initialisierungsschrrtt in das Speicher- 
mittel (M2) Basis-Konfigurationsatze von Maschi- 

55 nenparametern abgespeichert werden. 

6. System nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 
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daB in das Speichermittel (M2) weitere Kbrrfigurati- 
onssatze von Maschinenparametern for eine Kon- 
stellation von auBeren Erntebedingungen und/oder 
einer Zietvorgabe abspeicherbar sind. 

7. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet 

daB die gespeicherten Konfigurationssatze ander- 

bar sind. 

8. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB der Fahrer jederzeit auch wahrend eines Ern- 
teeinsatzes in der Lage ist, einzelne oder alle ent- 
sprechend eines Konfigurationssatzes eingesteltte 
Maschinenparameter manuefl zu ubersteuern. 

9. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den AnsprOche, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB eine Zietvorgabe aus der GrOBe der Erntever- 
iusten, aus der GrOBe der Durchsatzieistung 
und/oder in der EinhaJtung einer Kbmbination von 
Leistungsparametern durch die Verschiebung einer 
erntemaschinenspezifischen Kennlinie beispiels- 
weise einer Kennlinie (Verluste/Durchsatz) besteht. 

10. System nach Anspruch 9, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Zietvorgabe aus einzelnen Zielvorgaben 
abgeieitet werden kann und gegebenenfalls 
abspeicherbar ist. 

11. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den AnsprOche, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB die auBeren Erntebedingungen jeweils in 
bestimmte Kategorien, beispielsweise hoch, nor- 
mal, niedrig und diese gegebenenfalls wiederum in 
Unterkategorien, beispielsweise sehr hoch, extrem 
hoch einstuibar sind. 

12. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 
daB die Zietvorgabe und/oder die Erntebedingun- 
gen aus vorhandenen maschinen- und/oder auf- 
tragsspezifischen Informationen zumindest 
teitweise aus einer Bordinformationseinrichtung 
abgeieitet werden. 

13. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den AnsprOche. 

dadurch gekennzeichnet, 

daB die Maschinenparameter, wenn fur diese Kbn- 

stellation Erntebedingung/ Zietvorgabe keine 


gespeicherten Maschinenparameter vorhanden 
sind, aus gespeicherten Konfigurationssatze durch 
eine Interpolation errtsprechender Maschinenpara- 
metern beziehungsweise aus gespeicherten Funk- 
5 tionen abgeieitet werden. 

14. System nach einem oder mehreren der vorstehen- 
den AnsprOche, 
dadurch gekennzeichnet, 
10 daB die im System gespeicherten Zielvorgaben, 
Erntebedingungen und/oder Konfigurationssatze 
mittels mobiler Speichermittel und/oder Datenfern- 
ubertragung uberwacht. verandert und/oder ausge- 
tauscht werden kflnnen. 
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/ Fig . 3 

aktueller Konfigurationssatz 
fur die Maschinenparameter 


Verluste 



Durchsatz 


Fig. 4 
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Neuer Ernteeinsntz 
Bitte geben Sie die Werte fur die 
iiuOeren Erntebedingungen ein: 

EB| = ? 

EB 2 = ? 

• 

EB M = ? 

1 

Bitte wahlen Sie fhre Zielvorgabe 
fur den Erateeinsatz: 


^^^^^^^^^ 

Auslesen des Konfigurationssatzes 
von Maschinenparametern 
(Pi,P 2 ,...,Pn), der fur die 
eingegebene Konstellation von 
Erntebedingungen und fur die 
gewahlte Zielvorgabe paOt. 


Anzeige der Maschinenparameter 
(P l ,P 2 ,...,P>) auf einem Monitor 


Soil die Erntemaschine mit diesen 
Maschinenparametern eingestellt 
werden ? 

> 

Bitte geben Sie die Werte fur 
die Maschinenparameter ein, 
die Sie andern mochten. 



Ja 


Ansteuerung der Aktoren fur 
die Maschinenkomponenten 


Fig.5 
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